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3D skener s GNSS a
SLAM technologii
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CHCNAV '( geoobchod

RUCNI 3D SLAM
LASEROVY SKENER
+ GNSS RTK

Skener RS10 pfinasi novy pfistup pro méfeni v 3D tim, Ze integruje technologie GNSS RTK, laserového skenovani a
vizualniho SLAMu do jediného zafizeni uréeného ke zvySeni efektivity a pfesnosti mapovani vnitfnich i venkovnich
prostort ijednotlivych objektd. Model RS10 je vSestrannym FeSenim pro geodety, stavebni inZzenyry i profesionaly v
oblasti BIM, stejné tak i pro vyzkum a aplikace v zemédélstvi a lesnictvi. RS10 umozriuje inspekce elektrického vedeni,
vypocet objemu materialu na hromadach ¢i skladkach a dokonce i sbér dat v podzemnich prostorach. S pfistrojem RS10
mohou nejen geodeti pfekonavat problémy spojené s méfi¢skymi pracemi v oblastech se slabym nebo zadnym GNSS
nebo mobilnim signalem. Diky podpore jak tradi¢niho geodetického GNSS RTK méfeni, tak i inovativniho 3D skenovani
reality , zjednodusuje RS10 praci v terénu a zvysuje Urovern flexibility a spolehlivosti prostorovych dat.

INTEGRACE RTKA SLAM REAL-TIME SLAM

Model RS 10 je vysledkem mnoholetych Model RS10 je vybaven vykonnym vestavénym
zkuSenosti spole¢nosti CHCNAV v oblasti vyvoje procesorem a poskytuje  funkce SLAM -
technologii GNSS a 3D skenovani. RS 10 je Simultaneous Localization and Mapping v realném
vybaven GNSS anténou 4. generace se Case pro vytvareni georeferencovanych mracen
vzduchovym izolaénim médiem (zlepSeny pfenos bodl pfimo v terénu bez nutnosti nasledného
signalu) a poskytuje pfesnost ur¢ovani polohy do zpracovani. Diky okamzité zpétné vazbé o
3 cm v riznych naro¢nych prostredich. nashromazdénych datech mohou uzivatelé
V kombinaci s vysoce pfesnym systémem LiDAR prizpUsobit sbér dat za chodu, aby zajistili GpIné a
a tremi HD kamerami spojuje GNSS s technologii podrobné pokryti oblasti nebo objektll zajmu.
laseru a vizualniho SLAMu a poskytuje absolutni Skener RS 10 dokaze v realném Case mapovat
presnost méfeni 5 cm. Systém RS 10 nabizi velké plochy o rozloze az 13 000 metréi &tvereénich,
profesionalim  funkce, které potrebuji k takZe je idealni rozsahlé komplexni projekty , kde je
efektivnimu sbéru presnych 3D lokalizovanych rozhoduijici ¢as i presnost.

dat - od podrobnych architektonickych prizkumu
az po komplexni projekty zaméfené na
infrastrukturu.

KONTINUALNI MAPOVANI
VENKOVNICH A VNITRNICH

EFEKTIVNIi TRAJEKTORIE PROSTOR

SKENOVANiI BEZ SMYCEK Prechod mezi venkovnim a vnitfnim prostredim je

plynuly diky schopnosti zafizeni RS10 pouzivat
Integrace vysoce presnych technologii GNSS a stejny soufadnicovy systém bez nutnosti dal$iho
SLAM eliminuje potiebu tradi¢niho uzavirani georeferencovani. Uziivatelé mohou zvolit
smycek trajektorie skenovani, které Casto pozadovany soufadnicovy systém pfimo v terénu
komplikuji proces sbéru dat u ru¢nich skener(. pomoci aplikace SmartGo nebo LandStar ™, coz
Diky moznosti planovani cesty bez smycek zajistuje konzistentni a pfesny sbér dat ve
zefektiviiuje skener RS 10 sbér dat v terénu a venkovnim i vnitinim prostiedi.
vyrazné snizuje Gas i Usili potfebné k dokonceni

TECHNOLOGIE SFIX TECHNOLOGIE VI-LIDAR

Diky inovativni technologii  SFix, ktera je Technologie Vi-LIDAR RS10 nabizi novy
vyuzivana v rezimu RTK roveru v momenté, kdyz zpusob meérfeni s RTK, ktery kombinuje funkce
méfite v oblasti se slabym nebo dokonce zadnym GNSS roveru s laserovym skenovanim  pro
GNSS signalem (kde bézné méfeni s GNSS bezkontaktni méreni polohy Spatné dostupnych
selhava), RS10 vypocita pfesné soufadnice bodu bodd. Jednoduchym oznacenim méfeného bodu v
RTK ze svych LiDAR a Visual SLAM dat . Tato obrazové scéné softwaru LandStar ™ se jeho
technologie zaji$tuje presnost 5cm do 1 minuty trojrozmérné souradnice vypocitaji v realném case
bez satelitnih signald, coz otevira nové moznosti z pruseciku vychozi linie RTK a mracna bodu
pro priizkum vnitinich prostor a méstskych LiDAR s presnosti 5 cm v rozsahu az 15 m od
oblasti s hustou nebo vysokou zastavbou. polohy roveru .
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Pripraveno pro
GNSS meéreni

Pracuje v rezimu roveru se
softwarem CHCNAV
LandStar™ pro snadné a
intuitivni pouZiti .

Vyména baterie
za provozu

Na jednu baterii vydrzi
pracovat 60 minut. Umoznuje
snadnou vyménu baterie bez

nutnosti vypnuti pfistroje.
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JEDNO ;ARiZENi,
DVA ZPUSOBY PRACE

Presné upozornéni

PFi pouziti v rezimu 3D
skeneru poskytuje SmarGo
informace o presnosti v
realném Case pro prehledné
méfeni na misté.

Automatické vykresy

Pomoci softwaru CoProcess

od CHCNAV lIze data z RS10

analyzovat a zpracovat rychle
a efektivné.



SPECIFIKACE
| Obecnywkonsystému Ml  PresnostiGNSS |

Produkt
RS10 (16-linif) RS10 (32-linif)
Absolutni presnost H:< 5 cm RMS()
V:< 5 cm RMS™
Relativni pfesnost <1cm

Rezim napajeni Lithiova baterie, podporuje vyménu za

provozu a pfenosnou nabijecku

Doba provozu na jednu 1h
baterii®®
Kapacita ulozisté 512 GB
Zorné pole 360° x 270°
1,9 kg 1,7 kg
Hmotnost (vEetnd RTK a baterie) (véetné RTK a baterie)
Bezsmyckovy sbér dat Ano
Vyhodnoceni pfesnosti v realném case Ano

Laserovy skener

Klasifikace laserovych produktd Ttida 1 (Bezpeéné pro o&i)

Rozsah skenovani 0,05az 120 m 0,5az 300 m
Pocet linii/ kanala 16 32
Tloustka mracna bodl 2cm 1cm
80 m @10% odrazivost
P trv odrazivosti (Kandly 5az 12) 80 m @10%
arametry odrazivostl 50 m @10 % (Kanaly odrazivost

1az4, 13 az 16)
360°

0,18° (10 Hz)
30° (-15° a2 +15°)  40,3° (-20,8°~ +19,5°%)

FOV (horizontalni)

Rozlieni horizontalniho Ghlu
FOV (vertikalni)

Maximalni efektivni

rychlost snimkovani 640 000 bod/s

320 000 bodi/s

Volitelna rychlost skenovani 10 Hz
Max. pocet zpétnych impulz( 2
VInova délka 905 nm

Vykon GNSS®)

Kanaly 1408 kanall s iStar2.0
GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1, E5a, E5b, E6*
BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QzZss L1C/A, L1C, L2C, L5, L6*
NavIC/IRNSS L5

PPP B2b-PPP

SBAS EGNOS (L1, L5)

*V8echny specifikace se mohou zménit bez predchoziho upozornéni.

(1) Podle zkusebnich podminek CHCNAV.(2) Typické pozorované hodnoty. (3) V souladu, ale v na dostupnosti
definice komerénich sluzeb BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS a IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6 a
IRNSS L5 budou poskytovany prostfednictvim budouci aktualizace firmwaru.

(4) Presnost a spolehlivost se uréuje pfi oteviené obloze, bez vicecestnych signall, optimalni geometrii GNSS a
atmosférickych podminkach. Vykony predpokladaji minimainé 5 druzic, dodrZovani doporuc¢enych obecnych

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm+ 1 ppm RMS

Doba inicializace: <10 s
Spolehlivost inicializace: >99,9 %

V: 3 mm+ 1 ppm RMS V:
5 mm+ 1 ppm RMS

GNSS v realném case
(RTK)@)

Postprocessingova kinematika (PPK)

V: 10 cm
V: 20 cm

H: 2,5 mm+ 0,1 ppm RMS V:
3,5 mm+ 0,4 ppm RMS

H: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
V: 5 mm+ 0,5 ppm RMS

PPP

Statické méfeni s vysokou presnosti

Staticka a rychla statickd metoda

H: 0,4 m RMS
Kodova diferencialni metoda V:0,8 m RMS
Vizualné asistované ur€ovani polohy Ano
Rychlost aktualizace IMU 200 Hz
Automaticka inicializace Ano

Presnost orientace po
postprocessingu

0,005° RMS stoupani/nakion,
0,010° RMS kurz

Presnost polohy po 0,010 m RMS horizontalng,
postprocessingu 0,020 m RMS vertikalné

Fotoaparat

Pocet kamer 3
Rozliseni 15 MP (5 MP*3)
Velikost snimace 2592 (H) x 1944 (V)
Velikost pixelu 2,0 ym

FOV 210° x 170°

Provozni prostiredi

Provozni teplota -20 °C az +50 °C
Skladovaci teplota -20 °C az +60 °C
IP646) (podle IEC 60529)

Vlhkost (provozni) 80 %, bez kondenzace

Ochrana

Vstupni napéti 9-20VDC
Spotieba energie <30 W
Kapacita baterie 24,48 Wh
Softwarové vybaveni
Software SmartGo Rizeni sbéru dat, zobrazeni mraéna bodt
v realném cCase atd.
Software pro Proces POS, Uprava a zhlazeni, generovani

zpracovani dat CoPre mracna bodl, modelovani atd.

Extrakce prvk( budov, extrakce prvku silnic,
vypocet objemu atd.
Topograficky priizkum, vytyéeni bodl,
vytyceni linii, kontrola vysek, prizkum fasad

CoProcess - efektivni
analyzy bodovych mracen

Aplikace LandStar pro terénni
prizkum (GNSS mérenti)
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postupli GPS. (5) Odolnost proti stfikajici vodé, vodé a prachu byla testovana v kontrolovanych nich
podminkach s krytim IP64 podle normy IEC 60529.
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